Instytut Maszyn Matematycznych
na miedzynarodowych zawodach robotycznych EURATHLON 2013

W dniach 23-27 wrzes$nia 2013 zesp6t pracownikéw Zaktadu Modelowania i Symulacji uczestniczyt w miedzynaro-
dowych zawodach robotycznych EURATHLON 2013 w Berchtesgaden, w Niemczech.
(http://www.eurathlon2013.eu/eurathlon_2013.html)

Zesp6t IMM brat udziat w dwdch sposréd pieciu konkurencji:
a) reconnaissance and surveillance in urban structures (USAR - Urban Search and Rescue),
b) search and rescue in a smoke-filled underground structure,
zajmujac trzecie miejsce w konkurencji USAR. Na rysunku 1 przedstawiono robota mobilnego przygotowanego na zawody.

Rysunek 1. Robot mobilny z kamerg CCD oraz laserowym system pomiarowym 30 przygotowany do zadan UdAR

Zespo6t IMM jako jedyny sposrdd startujacych zatég dostarczyt w trybie on-line tr6jwymiarowa mape metryczng 3D
Srodowiska USAR widoczng na rysunku 2.

Rysunek 2. Mapa metryczna 3D $srodowiska USAR

W trakcie realizacji zadania ,search and rescue in a smoke-filled underground structure ” operator robota zidentyfikowat
dwa obiekty potencjalnie niebezpieczne (rysunek 3).

Rysunek 3. Obiekty niebezpieczne zidentyfikowane przez robota podczas realizacji zadania ,search and rescue in a
smoke-filled underground structure”

Prace nad oprogramowaniem robota byly realizowane w ramach projektu ICARUS (the European Community's Seventh
Framework Programme (FP7/2007-2013) under grant agreement n°285417 “Integrated Components for Assisted Rescue
and Unmanned Search operations”)



